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Название программы для ЭВМ:
Программа компьютерногомоделирования рабочего пространства плоского двухзвенногомеханизма

Реферат:
Программа предназначена для построения геометрической и компьютерной модели рабочего
пространства плоского двухзвенногомеханизма. Два обобщенных параметра такогомеханизма
определяют некоторую область двухпараметрического семейства точек. Проведенные
исследования этих областей позволили в наглядном виде устанавливать объем рабочего
пространствамеханизма, а также оптимальные траектории перемещения точки схвата выходного
звена. На основе разработанных математических моделей созданы программы, выполняющие
компьютерное моделирование полученных геометрических объектов в средеСАПР.Программа
может использоваться в организациях, занимающихся разработкой и исследованием плоских
двухзвенныхманипуляторов.Функциональные возможностипрограммы: при выборепараметров
манипулятора создаются компьютерные геометрические модели конфигураций рабочего
пространства манипулятора. Тип ЭВМ: IBM PC-совмест. ПК; ОС: Windows 7 и выше.

AutoLISPЯзык программирования:

7 КБОбъем программы для ЭВМ:
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