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Название программы для ЭВМ:
Программа компьютерного моделирования трехмерной гиперповерхности, являющейся моделью
рабочего пространства плоского трёхзвенного механизма

Реферат:
Программа предназначена для компьютерногомоделирования рабочего пространства плоского
трёхзвенного механизма. Геометрической моделью этого пространства является трёхмерная
гиперповерхность, полученная отображением трёхпараметрического множества точек схвата
на плоскости в пространство Е4. Полученные сечения и их отображения в пространство Е3
позволяют в наглядном виде устанавливать объем рабочего пространства механизма, а также
получать оптимальные траектории перемещения точки схвата выходного звена. Созданные
программы выполняют компьютерное моделирование геометрических объектов на языке
AutoLISP. Программа может использоваться в организациях, занимающихся разработкой и
исследованиемплоских трёхзвенныхманипуляторов.Функциональные возможности программы:
при выборе параметров трёхзвенного манипулятора создаются компьютерные модели
конфигураций его рабочего пространства. Тип ЭВМ: IBM PC-совмест. ПК; ОС: Windows 7 и
выше.

AutolispЯзык программирования:

8 КБОбъем программы для ЭВМ:
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